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El arriba firmante declara que son ciertos los datos que figuran en este currículum, asumiendo en caso contrario las responsabilidades que pudieran derivarse de las inexactitudes que consten en el mismo.
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ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO D.N.I.: FECHA NACIMIENTO: Nº REGISTRO FUNCIONARIO:



36031741X 8 de Julio de 1959 3603174146-A500



FORMACION ACADEMICA TITULACION CENTRO Ingeniero Industrial E.T.S.I.I. de Vigo. Especíalidad Eléctrica, Intensificación Automática y Electrónica.



FECHA 23 de Octubre de 1983



DOCTORADO CENTRO FECHA Doctor Ingeniero Industrial. E. T.S.I.I. de Vigo. 2 de Abril de 1987 Título de la Tesis: Aplicaciones del razonamiento aproximado en el control y supervisión de procesos. Calificación: Apto Cum Laude por Unanimidad. Director de Tesis: Anibal Ollero Baturone.



ACTIVIDAD ACTUAL ORGANISMO: Universidad de Málaga. ESCUELA: Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial. DEPARTAMENTO: Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática. CATEGORIA PROFESIONAL: FECHA DE INICIO: Catedrático de Universidad. DIRECCION POSTAL: Plaza El Ejido, SIN. 29013, Málaga. TELEFONO: 95-2131410



01/02/1992



ACTIVIDADES ANTERIORES DE CARACTER CIENTIFICO 0 PROFESIONAL FECHAS 29/10/1983 a 10/06/1985 11/06/1985 a 30/06/1987 01/07/1987 a 02/12/1988 02/12/1988 a 31/01/1992 01/02/1992



PUESTO INSTITUCION Encargado de Curso nivel C. Universidad de Santiago Encargado de Curso nivel D2 Universidad de Santiago Prof. Titular Univ. Interino Universidad de Santiago Area de Ingeniería de Sistemas y Automática. Prof. Titular Universidad Univ. de Santiago / Univ de Vigo Area de Ingeniería de Sistemas y Automática. Catedrático de Universidad Universidad de Málaga. Area de Ingeniería de Sistemas y Automática.



Años de Servicio: 31 Número de Quinquenios: 6 (1984-1988), (1989-1993), (1994-1998), (1999-2003), (2004-2008), (2009-2013) Número de Sexenios: 5 (1984-1989), (1990-1995), (1996-2001), (2002-2007), (2008-2013) IDIOMAS DE INTERES CIENTIFICO (R=regular, B=bien, C=correctamente). IDIOMA Inglès
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1a.- PROYECTOS DE INVESTIGACION CON FINANCIACION PUBLICA COMPETITIVA 1. Denominación del proyecto: Sistema multi-robot para cooperación con equipos de rescate de primera respuesta humanos y caninos en escenarios de catástrofe. Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 10 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: DPI2015-65186-R Fecha de inicio: 01/01/2016 Duración: 3 años. 2. Denominación del proyecto: Referencia: DPI2015-71957-REDT Investigador principal : ANIBAL OLLERO BATURONE Título: RED ESPAÑOLA DE ROBOTICA Y MECATRONICA Duración en años: 2 Cuantía total: 35.000 3. Denominación del proyecto: Equipamiento para el laboratorio de aero-hidrodinámica de vehículos no tripulados (LAHVNT) Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 5 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: UNMA13-1E-1949 Fecha de ejecucion: 31/12/2015 Cuantía total: 298.667,5 4. Denominación del proyecto: Navegación autónoma de un robot móvil 4x4 en entornos naturales mediante GPS diferencial y telémetro láser tridimensional Ámbito del proyecto: Nacional Entidad financiadora: JUNTA DE ANDALUCÍA-PROYECTOS DE EXCELENCIA. P10-TEP-6101 Duración: 2013 - 2016 Responsable: Jorge Luis Martínez Rodriguez 5. Denominación del proyecto: Sistema móvil de información aplicado a la movilidad urbana. Ámbito del proyecto: Nacional Entidad financiadora: Consejería de Obras Públicas y Vivienda, Junta de Andalucía. Presupuesto: 289.454€. Duración: desde la firma hasta 31 diciembre 2013. Responsable: Jesús Fernández Lozano. 6. Denominación del proyecto: VICTORIA (Vehicle Initiative Consortium for Transport Operation and Road Inductive Applications). Ámbito del proyecto: Nacional Entidad financiadora: CDTI. Tipo de proyecto: INTERCONNECTA. Presupuesto: 150.000,00€ (Contrato con CONACON, 80.000,00 € y con E.M.T. 70.000,00 €). Duración: desde la firma hasta 31 diciembre 2014. Responsable: Jesús Fernández Lozano. 7. Denominación del proyecto: RAMBLER: HACIA LA AUTONOMIA EXPLORACION DE LARGO ALCANCE EN ESPACIOS NATURALES Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 10 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D
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Cód. según financiadora: DPI2011- 22443 Fecha de inicio: 01/01/2012 Duración: 3 años. Cuantía total: 266.200,00 8. Denominación del proyecto: DIFUSIÓN DE LA ROBÓTICA EN ESPAÑA: RED NACIONAL DE ROBOTICA Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 0 Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS DEL MCYT Cód. según financiadora: Cód. según financiadora: DPI2010-11167-E Fecha de inicio: (1/01/2011). Concedido: (11/05/2011) Cuantía total: 18.000 9. Denominación del proyecto: GLObal Robotic telescopes Intelligent Array for e-Science Ámbito del proyecto: Unión Europea Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: Francisco Manuel SÁNCHEZ MORENO Universidad Coordinadora: Universidad Politécnica de Madrid Número de investigadores/as: 8 (Universidad de Málaga) Nombre del programa: FP7 Work Programme Fecha de inicio: 01/04/2011 10. Denominación del proyecto: POWER E-MOBILITY ACCELERATOR Ámbito del proyecto: Unión Europea Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: JUAN JESUS FERNANDEZ LOZANO Número de investigadores/as: 15 Nombre del programa: INTERREG Cód. según financiadora: S.T. 2 4.1. 6 Fecha de inicio: 01/04/2010 11. Denominación del proyecto: EUROSTAR Q*SAIL: CERTIFICACIÓN DE LA TECNOLOGÍA BASADA EN VELAS PARA LA EXTRACCIÓN DE LA ENERGÍA DE LAS CORRIENTES DE MAREA Ámbito del proyecto: Unión Europea Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 8 Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS CON FINANCIACIÓN EUROPEA Project ID: 4409 Acronim: Q-SAIL Fecha de inicio: 07/09/2009 12. Denominación del proyecto: DIFUSIÓN DE LA ROBÓTICA EN ESPAÑA: RED NACIONAL DE ROBOTICA Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 0 Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS DEL MCYT Cód. según financiadora: DPI2008-04348-E/DPI Fecha de inicio: 01/01/2009 Cuantía total: 22.000 13. Denominación del proyecto: ESTRATEGIAS PARA MANIOBRAS-3D EN UN ROBOT TELEAUTONOMO DE BUSQUEDA Y RESCATE OPERANDO EN ESCENARIOS NATURALES Y DE DESASTRE Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO
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Número de investigadores/as: 10 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: DPI2008-00553 Fecha de inicio: 01/01/2009 Duración: 3 años. Cuantía total: 303.952 14. Denominación del proyecto: IEEE INTERNATIONAL CONFERENCE ON MECHATRONICS 2009 Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 2 Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS DEL MCYT Cód. según financiadora: DPI2008-01127-E Fecha de inicio: 01/09/2008 Cuantía total: 12.000 15. Denominación del proyecto: SISTEMAS AUTÓNOMOS Y DISTRIBUIDOS CONSERVACIÓN DEL MEDIO NATURAL. AÑO 2008 Ámbito del proyecto: Autonómica Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: ANIBAL OLLERO BATURONE Número de investigadores/as: 30 Nombre del programa: JUNTA DE ANDALUCÍA. PROYECTOS DE EXCELENCIA Cód. según financiadora: EXC/2005/TEP-375 Fecha de inicio: 01/01/2008 Duración: 3 años. Cuantía total: 151.160



PARA



LA



16. Denominación del proyecto: ROBOT AUTÓNOMO PARA CIRUGÍA MÍNIMAMENTE INVASIVA Ámbito del proyecto: Autonómica Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: VICTOR FERNANDO MUÑOZ MARTINEZ Número de investigadores/as: 13 Nombre del programa: JUNTA DE ANDALUCÍA. PROYECTOS DE EXCELENCIA Cód. según financiadora: P07-TEP-02897 Fecha de inicio: 19/12/2007 Duración: 3 años. Cuantía total: 379.618 17. Denominación del proyecto: TELEOPERACIÓN DE MANIPULADORES MÓVILES DOTADOS DE SENSORES TÁCTILES EN ESCENARIOS DE CRISIS (TELSTAR). Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 12 Nombre del programa: JUNTA DE ANDALUCÍA. PROYECTOS DE EXCELENCIA Cód. según financiadora: P06-TEP-01379 Fecha de inicio: 11/04/2007 Duración: 3 años. Cuantía total: 182.000 18. Denominación del proyecto: ASISTENTE ROBÓTICO MOVIL EXPLORACIÓN Y RESCATE Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 11 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: DPI2005-00207 Fecha de inicio: 31/12/2005 Duración: 3 años. Cuantía total: 225.029
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19. Denominación del proyecto: Asistente robótico móvil para operaciones de exploración y rescate. ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT. PROYECTO: DPI2005-00207 INVESTIGADOR PRINCIPAL: A. García Cerezo. CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 225.029,00 € 20. Denominación del proyecto: LABORATORIO DE AERO-HIDRODINÁMICA DE VEHÍCULOS NO TRIPULADOS Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 5 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: UNMA05-23-019 Fecha de inicio: 01/05/2005 Cuantía total: 959.268,45 21. TÍTULO DE LA RED: EURON II: EUROPEAN ROBOTICS RESEARCH NETWORK ENTIDAD FINANCIADORA: VI European Program Framework Network of Excellence INVESTIGADOR PRINCIPAL: (Partner number 67) A. García Cerezo. AÑO: 2004-2008 22. Denominación del proyecto: EURON II: EUROPEAN ROBOTICS RESEARCH NETWORK Ámbito del proyecto: Internacional no UE Calidad en que ha participado: Investigador/a Número de investigadores/as: 13 Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS CON FINANCIACIÓN EUROPEA Cód. según financiadora: FP6-507728 Fecha de inicio: 01/01/2004 23. Denominación del proyecto: TELEOPERACIÓN Y CONTROL COORDINADO DE SISTEMAS MULTIRROBOT Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/es responsable/es: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Número de investigadores/as: 8 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: DPI2002-0441-CO3-01 Fecha de inicio: 01/12/2002 Duración: 3 años. Cuantía total: 166.350 24. Denominación del proyecto: GONIOFOTOMETRO PARA LA CARACTERIZACION DE LUMINARIAS Y CALCULO AUTOMATICO DE FLUJO LUMINOSO. SISTEMA AUTOMATICO POLIARTICULADO PARA SITUAR UN FOTOMETRO DE FORMA RELATIVA A LA FUENTE DE LUZ Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: VICTOR FERNANDO MUÑOZ MARTINEZ Número de investigadores/as: 6 Nombre del programa: FEDER (FONDOS EUROPEO DE DESARROLLO REGIONAL) Cód. según financiadora: 1FD1997-1584-CO2-01 Fecha de inicio: 31/12/1999 Duración: 3 años. Cuantía total: 115.748,92 25. Denominación del proyecto: RED DE DATOS ATM Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: JUAN IGNACIO RAMOS SOBRADOS Número de investigadores/as: 6 Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: IN96-0240
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Fecha de inicio: 01/01/1997 Cuantía total: 180.303,63 26. Denominación del proyecto: COMPLETAR COLECCIONES DE REVISTAS ENUMERADAS Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/es responsable/es: RAMON FERNÁNDEZ FERIA Nombre del programa: PLAN NACIONAL I+D Cód. según financiadora: IN94-0429 Fecha de inicio: 01/01/1995 Cuantía total: 60.000 27. Denominación del proyecto: CONTROL Y PLANIFICACION DE ROBOTS MOVILES MULTIARTICULADOS Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 4 Entidad/es financiadora/s: CICYT Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS CON FINANCIACIÓN PÚBLICA Cód. según financiadora: TAP-99 09226-CO4-02 Fecha inicio: 31/12/1999 Duración: 3 años. Cuantía total: 72.698,42 28. Denominación del proyecto: ESTRUCTURAS DE CONTROL BORROSO EN ROBOTS MOVILES Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Entidad/es financiadora/s: CICYT Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación Nombre del programa: OTROS PROGRAMAS CON FINANCIACIÓN PÚBLICA Cód. según financiadora: TAP96-1184-C04-02 Fecha inicio: 01/07/1996 Duración: 3 años. Cuantía total: 181.421,51 29. TÍTULO DE LA ACCION INTEGRADA: Aplicacíón de la lógica fuzzy en el campo de la robótica. PAISES: España / Alemania. CENTROS:ETSII de Sevilla, ETSII de Málaga, Inst. Far Angewandte Forschung (Ravensburg, WeinGarten). PERIODO: 1995 30. TÍTULO DEL PROYECTO: Diseño e Implantación de Sistemas de Control y Supervisión basados en Lógica Borrosa. ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT. PROYECTO: TAP93-0608-CO3-01 Subproyecto Nº 1 PERIODO: 1993-1996 INVESTIGADOR PRINCIPAL: A. García Cerezo. 31. TÍTULO DEL PROYECTO: Análisis, Diseño e Implantación de Sistemas de Control y Supervisión basados en Lógica Borrosa ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT. PROYECTO: TAP93-0608 Coordinado (3 subproyectos) PERIODO: 1993 -1996 INVESTIGADOR PRINCIPAL: A. García Cerezo (Coordinador). 32. TÍTULO DEL PROYECTO: Robot móvil autónomo para servicio de Invernaderos. ENTIDAD FINANCIADORA: Instituto de Fomento de Andalucía IFA PERIODO: 1993 INVESTIGADOR PRINCIPAL: A. Ollero. 33. TÍTULO DEL PROYECTO: FALCON.- Fuzzy Algorithms for Control.. ENTIDAD FINANCIADORA: C.E.E. Proyecto ESPRIT. PERIODO: 1992-1995 INVESTIGADOR PRINCIPAL: H. Zimmermman (Alemania) 34. TÍTULO DEL PROYECTO: AI in Fashion Design andmanufacturing. Acción exploratoria de los proyectos ESPRIT. Subcontratado.



20/01/2016



ENTIDAD FINANCIADORA: C.E.E. PERIODO: 1991 INVESTIGADOR PRINCIPAL: Empresa Pili Carrera. 35. TÍTULO DEL PROYECTO: ORBE: Desarrollo y aplicaciones de procesadores borrosos. Coordinado con grupos del CSIC, INTA, Universidad de Málaga, Politécnica de Madrid y Universidad de Vigo. ENTIDAD FINANCIADORA: CDTI PERIODO: 1990-199I INVESTIGADOR PRINCIPAL: Julio Gutierrez (Coordinador) 36. TÍTULO DEL PROYECTO: Métodos cualitativos para control y supervisión de procesos. Grupo 3 del proyecto coordinado: Control y supervisión integrada mediante computador de procesos industriales ENTIDAD FINANCIADQRA: CICYT ROB89 0614-CO3-03 PERIODO: 1989-1992 INVESTIGADOR PRINCIPAL: Alfonso García Cerezo. 37. TÍTULO DE LA INFRAESTRUCTURA: Sistemas para la automatización y Robótica. ENTIDAD FINANCIADORA: XUNTA de Galicia. PERIODO: 1990 INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Cidrás Pidre / Alfonso García Cerezo 38. TÍTULO DEL PROYECTO: Integración de técnicas avanzadas de control y supervisión en sistemas de automatización industrial. ENTIDAD FINANCIADORA: XUNTA de Galicia PERIODO: 1989-1991 INVESTIGADOR PRINCIFAL: Ricardo Marín Martín / Alfonso García Cerezo 39. TÍTULO DEL PROYECTO: Aplicaciones de la Inteligencia Artificial y los sistemas expertos en control de procesos y robótica. ENTIDAD FINANCIADORA: XUNTA de Galicia PERIODO: 1987-1989 INVESTIGADOR PRINCIPAL: Anibal Ollero Baturone. 40. TÍTULO DEL PROYECTO, Sistema experto para el diseño e implantación de sistemas de control. Subproyecto 2 del proyecto coordinado: Aplicaciones de la inteligencia artificial al modelado y control de sistemas dinámicos complejos. ENTIDAD FINANCIADORA: CAICYT 2707/85 PERIODO: 1985-1987 INVESTIGADOR PRINCIPAL: Anibal Ollero Baturone. 41. TÍTULO DEL PROYECTO: Control descentralizado de procesos industriales complejos mediante una red de microcomputadores. ENTIDAD FINANCIADORA: CAICYT 2081/83 PERIODO: 1983-1986 INVESTIGADOR PRINCIPAL: Enrique Mandado Pérez



1b.- PARTICIPACION EN PROYECTOS DE INVESTIGACION CON OTRAS FUENTES DE FINANCIACION.



1. TÍTULO DEL PROYECTO: "Estrategias de almacenamiento para la versión actualizada del sistema aéreo de transportes de la Escuela de Málaga S.A.T.E.M. (SATEMver 2.0) (2012-2013)". Fuente de financiación: Grupo de investigación TEP119 (Junta de Andalucía). 2. TÍTULO DEL PROYECTO: "Diseño e Implementación de la Lógica de Control del Sistema Automático de Almacenamiento Denominado \Sistema Aéreo de Transporte de la Escuela de Málaga (2012-2014)". Fuente de financiación: Grupo de investigación TEP119 (Junta de Andalucía). 3. TÍTULO DEL PROYECTO: "Sistema de gestión de almacén con RFID en el sistema aéreo de transporte S.A.T.E.M.". (En ejecución desde 2014). Fuente de financiación: Grupo de investigación TEP119 (Junta de Andalucía).
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4. TÍTULO DEL PROYECTO: "Sistemas Logístico de TRANSPORTE de la Universidad de Málaga" (TRAUMA, 2006). Fuente de financiación: Infraestructura Científico Técnica (CICYT). Nacional. 5. TÍTULO DEL PROYECTO: "Sistema Aéreo de Transporte en el Parque Tecnologico de Málaga" (S.A.T.E.M.,1998). Fuente de financiación: Infraestructura Científico Técnica (CICYT). Nacional. 2.- PARTICIPACION EN CONTRATOS DE INVESTIGACION DE ESPECIAL RELEVANCIA CON EMPRESAS Y ADMINISTRACIONES.



1. Denominación del proyecto: Compra pública precomercial de tres proyectos de investigación de índole biomédica: Robot Quirúrgico. Investigador principal (nombre y apellidos): VICTOR FERNANDO MUÑOZ MARTINEZ Entidad financiadora: JUNTA DE ANDALUCIA Duración: 01/01/2012 - 31/12/2015 Financiación recibida (en euros): 391.222 2. Denominación del proyecto: ATICA (All Terrain Intelligent Compact & Autonomous Vehicle) Número de investigadores/as: 7 Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO Entidad/es financiadora/s: CDTI Cód. según financiadora: 806/56.3879 Fecha de inicio: 02/07/2012, 15/02/2015 3. Denominación del proyecto: DESARROLLO DE TECNOLOGÍAS SOSTENIBLES PARA EL CICLO INTEGRAL DEL AGUA Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: FRANCISCO JAVIER FERNANDEZ DE CAÑETE RODRIGUEZ N.º investigadores/as: 3 Entidad/es financiadora/s: MINISTERIO CIENCIA Y TECNOLOGÍA Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación Nombre del programa: OTROS CONTRATOS (PÚBLICO) Cód. según financiadora: TECOAGUA Fecha inicio: 01/12/2009 Duración: 3 años. Cuantía total: 175.000 4. Denominación del proyecto: ANEXO 25 AL ACUERDO DE COLABORACIÓN ENTRE OPTIMI SPAIN, S.L.U. Y LA UNIVERSIDADDE MALAGA DE FECHA 1 DE JULIO DE 2003 Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2156-9 Fecha inicio: 01/07/2009 Cuantía total: 258.680 5. Denominación del proyecto: CONTRATO CON OPTIMI SPAIN SLU PARA LA REALIZACIÓN DEL PROYECTO DE INVESTIGACIÓN, DESARROLLO E INNOVACIÓN "WITLE", EN EL MARCO DE LOS PROGRAMAS DE FINANCIACIÓN DE PROYECTOS DE BASE TECNOLÓGICA DEL CDTI Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Entidad/es financiadora/s: CDTI Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación
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Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2156-10 CDTI Fecha inicio: 14/06/2009 Cuantía total: 597.400 6. Denominación del proyecto: VEHÍCULO 8X8 CON PROPULSIÓN HÍBRIDA-ELÉCTRICA Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 12 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 806/56.3318 Fecha inicio: 03/04/2009 Cuantía total: 449.500 7. Denominación del proyecto: REALIZACIÓN DE TRABAJOS DE INVESTIGACIÓN EN EL PROYECTO DE INVESTIGACIÓN TITULADO SISTEMA DE URGENCIA EXTRA HOSPITALARIA (SIUREX) Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: VICTOR FERNANDO MUÑOZ MARTINEZ N.º investigadores/as: 4 Entidad/es financiadora/s: CORPORACIÓN TECNOLÓGICA DE ANDALUCÍA; GRUPO ITURRI S.A. Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.07/5.56.3202 Fecha inicio: 15/12/2008 , 31449600 segundos Cuantía total: 55.000 8. Denominación del proyecto: ANEXO 22 AUTOMATIZACIÓN COMUNICACIONES APLICADAS A COMUNICACIONES MÓVILES Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 1 Entidad/es financiadora/s: OPTIMI Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2156-B CICE CDTI Fecha inicio: 01/07/2008 , 15814800 segundos Cuantía total: 155.000
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9. Denominación del proyecto: ANEXO 21 AUTOMATIZACIÓN COMUNICACIONES APLICADAS A COMUNICACIONES MÓVILES Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 1 Entidad/es financiadora/s: OPTIMI Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2156-7 (CICE) Fecha inicio: 01/05/2008 , 5184000 segundos Cuantía total: 68.965,52
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10. Denominación del proyecto: REALIZACIÓN DE UNA ASISTENCIA TÉCNICA PARA EL ANÁLISIS, EVALUACIÓN E INNOVACIÓN TECNOLÓGICA EN EL CAMPO DE LA MOVILIDAD URBANA
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Ámbito del proyecto: Autonómica Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: JUAN JESUS FERNANDEZ LOZANO N.º investigadores/as: 3 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2971 Fecha inicio: 01/11/2007 , 15634800 segundos Cuantía total: 10.000 11. Denominación del proyecto: INSROCA: Diseño y desarrollo de un robot para inspección de elementos a presión de calderas de recuperación en centrales energéticas Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Entidad/es financiadora/s: IBERDROLA GENERACIÓN S.A.U. Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 56/3712 Fecha inicio: 2011-2013 Cuantía total: 180.000 12. Denominación del proyecto: PROYECTO ROBOCA Ámbito del proyecto: Nacional Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Entidad/es financiadora/s: IBERDROLA GENERACIÓN S.A.U. Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.3032 Fecha inicio: 25/06/2007 , 63158400 segundos Cuantía total: 180.000 13. Denominación del proyecto: ESTUDIOS PRELIMINARES SOBRE LA AUTOMATIZACIÓN DEL PROCESO DE FABRICACIÓN DE INSTALACIONES ANTIINCENDIOS Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 3 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/56.2700 Fecha inicio: 25/01/2007 , 2678400 segundos Cuantía total: 7.500 14. Denominación del proyecto: AUTOMATIZACIÓN DE SISTEMAS DE COMUNICACIONES APLICADAS A COMUNICACIONES MÓVILES Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 4 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/56.2156-6 Fecha inicio: 01/01/2007 , 15548400 segundos Cuantía total: 250.000
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15. Denominación del proyecto: REALIZACIÓN DE TRABAJOS DE INVESTIGACIÓN, DENTRO DE UN PROYECTO TITULADO "SISTEMA MULTIZONA", EN EL MARCO DE LA ORDEN DE INCENTIVOS DE 24 DE MAYO DE 2005 DE LA CONSEJERÍA DE INNOVACIÓN, CIENCIA Y EMPRESA Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2810 (CICE) Fecha inicio: 01/01/2007 , 31449600 segundos Cuantía total: 17.202,8 16. Denominación del proyecto: REALIZACIÓN DE TRABAJOS DE INVESTIGACIÓN DENTRO DEL PROYECTO TITULADO AUTOMATIZACIÓN DE LA PRODUCCIÓN DE TUBERÍAS PARA SISTEMAS CONTRAINCENDIOS, A DESARROLLAR EN EL MARCO DE LA ORDEN DE INCENTIVOS, DE LA CONSEJERÍA DE INNOVACIÓN CIENCIA Y EMPRESA Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 4 Entidad/es financiadora/s: PREFABRICADOS TECNICOS DEL SUR Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2849 (CICE) Fecha inicio: 01/12/2006 , 23583600 segundos Cuantía total: 65.137,41 17. Denominación del proyecto: AUTOMATIZACIÓN DEL PROCESO DE PRODUCCIÓN DE CERCADOS Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/56.2684 Fecha inicio: 30/06/2006 , 31536000 segundos Cuantía total: 13.500 18. Denominación del proyecto: REALIZACIÓN DE UN PROYECTO SOBRE PLANIFICACIÓN DE OPERACIONES DE LÍNEA DE ROBOTS DE SOLDADURA POR ARCO Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 2 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/5.56.2644 Fecha inicio: 01/06/2006 , 31449600 segundos Cuantía total: 15.033,6 19. Denominación del proyecto: AUTOMATIZACIÓN DE SISTEMAS DE COMUNICACIONES. (OPTIMI) Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 3 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/56.2156 Fecha inicio: 01/01/2006 , 31449600 segundos Cuantía total: 450.000
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20. Denominación del proyecto: ANALISIS EVALUACIÓN Y OBRAS DEL SISTEMA DE ACCESOS AL CASCO HISTÓRICO DE MÁLAGA Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 4 Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: XSXSXSX Fecha inicio: 28/06/2005 , 16074000 segundos Cuantía total: 8.816 21. Denominación del proyecto: AUTOMATIZACIÓN DE SISTEMAS DE COMUNICACIONES. (OPTIMI) Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 3 Entidad/es financiadora/s: OPTIMI Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: CONTRATO art. 11/45 LRU - 68/83 LOU Cód. según financiadora: 8.06/56.2156 Fecha inicio: 01/01/2005 , 31449600 segundos Cuantía total: 440.000 22. Denominación del proyecto: AYUDA A GRUPOS DE INVESTIGACIÓN (PAI) Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 0 Nombre del programa: OTROS CONTRATOS (PÚBLICO) Cód. según financiadora: CGI 2004 Fecha inicio: 01/07/2004 Cuantía total: 18.607,52 23. Denominación del proyecto: ACCIONES COORDINADAS DE LOS GRUPOS INVESTIGACIÓN Y DESARROLLO TECNOLÓGICO DE ANDALUCÍA Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 1 Entidad/es financiadora/s: JUNTA DE ANDALUCÍA Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación Nombre del programa: ACCIONES COORDINADAS DEL PAI Cód. según financiadora: JTR/EB Fecha inicio: 31/12/2002 , 31449600 segundos Cuantía total: 11.240



DE



24. Denominación del proyecto: AYUDAS A GRUPOS DE INVESTIGACIÓN (PAI) Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 1 Nombre del programa: OTROS CONTRATOS (PÚBLICO) Cód. según financiadora: C.G.I. 2002 Fecha inicio: 31/12/2002 , 31536000 segundos Cuantía total: 69.708 25. Denominación del proyecto: JORNADAS DE PRESENTACIÓN INVESTIGACIÓN EN ROBÓTICA, INSTRUMENTACIÓN Y VISIÓN Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 1
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PROYECTOS DE
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Nombre del programa: OTROS CONTRATOS (PÚBLICO) Cód. según financiadora: DPI2002-10965-E Fecha inicio: 31/12/2002 , 15721200 segundos Cuantía total: 6.000 26. Denominación del proyecto: ACCIONES COORDINADAS DESARROLLADAS POR VARIOS GRUPOS DE INVESTIGACIÓN. CONV. 2001 Ámbito del proyecto: Autonómica Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 0 Entidad/es financiadora/s: JUNTA DE ANDALUCÍA Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación Nombre del programa: ACCIONES COORDINADAS DEL PAI Cód. según financiadora: ACC-392-TEP-2001 GRUPO TEP 151 Fecha inicio: 31/12/2001 , 31449600 segundos Cuantía total: 19.224,85 27. Denominación del proyecto: RED ANDALUZA DE TECNOLOGÍAS PARA SISTEMAS INTELIGENTES (ISTANET) Ámbito del proyecto: Autonómica Calidad en que ha participado: Investigador/a Investigador/a responsable: MIGUEL DELGADO CALVO-FLORES N.º investigadores/as: 20 Entidad/es financiadora/s: JUNTA DE ANDALUCÍA Tipo de entidad: Organismo Público de Investigación Nombre del programa: ACCIONES COORDINADAS DEL PAI Cód. según financiadora: ACC-435-TIC-2001 Fecha inicio: 31/12/2001 , 126316800 segundos Cuantía total: 70.255,86 28. Denominación del proyecto: DISEÑO, CONSTRUCCION Y ENSAYO DE UN PROTOTIPO DE MANIPULADOR XY PARA SUMINISTRO DE PRODUCTOS EN MAQUINAS DE VENTA AUTOMATICA Ámbito del proyecto: Nacional Investigador/a responsable: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO N.º investigadores/as: 1 Entidad/es financiadora/s: AZKOYEN INDUSTRIAL Tipo de entidad: Entidad Empresarial Nombre del programa: OTROS CONTRATOS (PÚBLICO) Cód. según financiadora: 01 Fecha inicio: 01/01/2000 , 31622400 segundos Cuantía total: 0 29. TÍTULO DEL CONTRATO: Robot móvil autónomo para servicio en invernaderos. EMPRESA / ADMINISTRACION FINANCIADORA: FIAPA / I.F.A. DURACION DESDE: 1992 HASTA: 1993 INVESTIGADOR RE$PONSABLE: Aníbal Ollero. 30. TÍTULO DEL CONTRATO: Estudio para la automatización de una empresa corchera. EMPRESA / ADMINISTRACION FINANCIADORA: Corchera Meridional SA., LF.A. DURACION: 1993 INVESTIGADORES RE$PONSABLES: Alfonso García Cerezo. 31. TÍTULO DEL CONTRATO:Estación autónoma de medida de la corrosión. EMPRESA / ADMINISTRACION FINANCIADORA: Dpto, de Ingeniería Quimica de la Universidad de Santiago de Compostela. DURACION DESDE: 1986 HASTA: 1987 INVESTIGADORES RE$PONSABLES: Aníbal Ollero y Alfonso García Cerezo.
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32. TÍTULO DEL CONTRATO: Sistema de dispensacíón automática para productos contenidos en recipientes bajo presión. EMPRESA / ADMINISTRACION FINANCIADORA: Plásticos DIK. S.A. DURACION DESDE: 1989 HASTA: 1990 INVESTIGADORES RE$PONSABLES: Rafael Sanz y Alfonso García Cerezo. 33. TÍTULO DEL CONTRATO: Sistema distribuido para monitorización de datos. EMPRESA /ADMINISTRACION FINANCIADORA: Frinova S.A DURACION: DESDE 1989 HASTA 1990 INVESTIGADORES RESPONSABLES Ricardo Marín y Alfonso García Cerezo. 34. TÍTULO DEL CONTRATO: Sistema CIM para una empresa de confección de géneros de punto. EMPRESA / ADMINISTRACION FINANCIADORA: Pili Carrera S.A. DURACION: DESDE 1989 HASTA: l990 INVESTIGADOR RESPONSABLE: Anibal Ollero Baturone
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3.- PUBLICACIONES.



1. Fernández-Lozano, J. J., Miguel Martín-Guzmán, Juan Martín-Ávila and A. García-Cerezo. A Wireless Sensor Network for Urban Traffic Characterization and Trend Monitoring Sensors 2015, 15(10), 26143-26169; doi:10.3390/s151026143 2. J. M. García, I. Medina, A. G. Cerezo, and A. Linares. Improving The Static Stability Of A Mobile Manipulator Using Its End Effector In Contact With The Ground. IEEE LATIN AMERICA TRANSACTIONS, VOL. 13, NO. 10, pp 3228-3234. 2015 3. Gómez-de-Gabriel, J.M.; Mandow, A.; Fernández-Lozano, J.; García-Cerezo, A. "Mobile Robot Lab Project to Introduce Engineering Students to Fault Diagnosis in Mechatronic Systems" (2015) , IEEE Transactions on Education, vol nº. 99. pp. 187-193 doi: 10.1109/TE.2014.2358551 Ultimo INDICE DE IMPACTO de la revista: 0.842 EDUCATION, SCIENTIFIC DISCIPLINES, Numero 23 de 37 revistas. Q3. ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC. Numero 160 de 249 revistas. Q3 4. VICTORIA PLAZA LEIVA; JOSE ANTONIO GOMEZ RUIZ; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Multi-layer Perceptrons for Voxel-based Classification of Point Clouds from Natural Environments. Lecture Notes in Computer Science. 9095 - 2, pp. 250 - 261. 2015. Disponible en Internet en: . 5. JESÚS MORALES RODRIGUEZ; JORGE LUIS MARTINEZ RODRIGUEZ; ANTONIO MANDOW ANDALUZ;ANTONIO JESUS REINA TEROL; PEQUEÑO-BOTER, ALEJANDRO; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Boresight Calibration of Construction Misalignments for 3D Scanners Built with a 2D Laser Rangefinder Rotating on Its Optical Center. SENSORS. 2014 - 14, pp. 20025 - 20040. 2014. Disponible en Internet en: . Último INDICE DE IMPACTO de la revista: 1.739, Posición en el JCR por Área: INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Numero 14 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 6. JAVIER SERÓN, JORGE L. MARTÍNEZ, ANTHONY MANDOW, ANTONIO REINA, JESÚS MORALES AND ALFONSO GARCÍA-CEREZO. Automation of the Arm-Aided Climbing Maneuver for Tracked Mobile Manipulators. IEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS. VOL. 61, NO. 7, pp 3638-3647. July, 2014. DOI 10.1109/TIE.2013.2272275 ISSN 0278-0046 Ultimo INDICE DE IMPACTO de la revista: 5.160 Posición en el JCR por Área: AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS Numero 1 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 4 de 245 revistas. Primer Cuartil (Q1) INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Número 2 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 7. JESÚS MORALES RODRIGUEZ; JORGE LUIS MARTINEZ RODRIGUEZ; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; Serón-Barba, Javier; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Static Tip-Over Stability Analysis for a Robotic Vehicle With a Single-Axle Trailer on Slopes Based on Altered Supporting Polygons. IEEE/ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS. Vol 18 - 2, pp. 697 - 705. 2013. DOI 10.1109/TMECH.2011.2181955 INDICE DE IMPACTO de la revista: 2.865 Posición en el JCR por Área: AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS Numero 4 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 22 de 245 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, MANUFACTURING Número 1 de 37 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, MECHANICAL Número 5 de 122 revistas. Primer Cuartil (Q1)



20/01/2016



8. JESÚS MORALES RODRIGUEZ; JORGE LUIS MARTINEZ RODRIGUEZ; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Steering the Last Trailer as a Virtual Tractor for Reversing Vehicles with Passive On- and Off-Axle Hitches. IEEE TRANS. ON INDUSTRIAL ELECTRONICS. Vol 60 - 12, pp. 5729 - 5736.2013. DOI 10.1109/TIE.2013.2240631 Ultimo INDICE DE IMPACTO de la revista: 5.160 Posición en el JCR por Área: AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS Numero 1 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 4 de 245 revistas. Primer Cuartil (Q1) INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Número 2 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 9. Hurel-ezeta, Jorge; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Los Sistemas de Suspensión Activa y Semiactiva: Una Revisión. REVISTA IBEROAMERICANA DE AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL. Vol 10 - 2, pp. 121 - 132. 2013. Disponible en Internet en: . 10. JESÚS MORALES RODRIGUEZ; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; JORGE LUIS MARTINEZ RODRIGUEZ; ANTONIO JESUS REINA TEROL; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Driver Assistance System for Passive Multi-Trailer Vehicles with Haptic Steering Limitations on the Leading Unit. Sensors. Vol 13 - 4, pp. 4485 - 4498. 2013. Disponible en Internet en: < http://www.mdpi.com/1424-8220/13/4/4485/>. INDICE DE IMPACTO de la revista: 1.739, Posición en el JCR por Área: INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Numero 14 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 11. Hurel-ezeta, Jorge Luis; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. Kinematic and Dynamic Analysis of McPherson Suspension with a Planar Quarter-Car Model. Vehicle System Dynamics. 2013. Disponible en Internet en: . 12. FERNANDO VIDAL VERDU; Barquero-,María José; JULIAN CASTELLANOS RAMOS; RAFAEL JESUS NAVAS GONZALEZ; JOSÉ ANTONIO SÁNCHEZ DURÁN; Serón-,Javier; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. A LARGE AREA TACTILE SENSOR PATCH BASED ON COMMERCIAL FORCE SENSORS. Sensors, 11 - 5, pp. 5489 - 5507. 2011. Disponible en Internet en: . doi: 10.3390/s110505489. (2011) ISSN 1424-8220 www.mdpi.com/journal/sensors; INDICE DE IMPACTO de la revista: 1.739, Posición en el JCR por Área: INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Numero 14 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 13. JESUS MANUEL GOMEZ DE GABRIEL; ANTONIO MANDOW ANDALUZ; JUAN JESUS FERNANDEZ LOZANO; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. USING NXT LEGO MOBILE ROBOTS WITH LABVIEW FOR UNDERGRADUATE COURSES ON MECHATRONICS. IEEE Transactions on Education. 54 - 1, pp. 41 - 47. 2011. Disponible en Internet en: . Índice de impacto: 1.021 Agencia de impacto: ISI 14. ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO; JUAN JESUS FERNANDEZ LOZANO. Robots to the rescue. European Science & Technology. Vol 11, pp. 132 - 132. 2011. 15. ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO; JUAN JESUS FERNANDEZ LOZANO. Mechatronics. European Science & Technology. Vol 11, pp. 133 - 133. 2011. 16. ANTONIO MANDOW ANDALUZ; ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO.
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20/01/2016
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BATURONE. 120. TÍTULO: Design of expett controllers using conicity criteria. AUTORES: A. Ollero, A. García-Cerezo, A. Barreiro. CONGRESO: Proceedings of the IEEE Conference on System Engineeríng. pp 225-228. LUGAR DE CELEBRACION: Daiton, Ohio. (USA). FECHA: August 1991 121. TÍTULO: Design of expert fuzzy controllers based on stabílity criteria. AUTORES: J. Aracil, A. García-Cerezo, A. Barreiro, A. Ollero. CONGRESO: IV IFSA World Congress. Vol Engineering.: pp 5-8. LUGAR DE CELEBRACION: Bruselas (BéIgica). FECHA: July 1991. 122. TÍTULO: Control Experto de Manipuladores Articulados. Adaptación de ganancias basadas en el criterio de conicidad. AUTORES: A. Ollero, A. García-Cerezo, A. Barreíro. CONGRESO: IV Congreso Latinoamericano de Control Automático. LUGAR DE CELEBRACION: Mexico (México) FECHA: Noviembre, 1990. 123. TÍTULO: Expert Tuning of Automatic Controllers. AUTORES: A. Olkro, A. García-Cerezo, C. Fernández-Silva, J. González-Jiménez. CONGRESO: Fourth IEEE International Simposium on Intelligent ControL pp 207-211. LUGAR DE CELEBRACION: Albany, New York (USA) FECHA: Sept. 1989. 124. TÍTULO: Expert Supervision and Autotuning of Digital Control Systems. AUTORES: A. García-Cerezo, A. Ollero. CONGRESO: International WorkShop on Artificial Intelligence for Industrial Apliccations., Vol 7, pp 531-536 LUGAR DE CELEBRACION: Hitachi, (Japan). FECHA: Mayo de 1988. 125. TÍTULO: An Expert System for Programming and Supervisíon of cutting conditions in N. C. machines. AUTORES:: A. García-Cerezo, P. Rodriguez, A. Ollero, CONGRESO: 12 IMACS WORLD GONGRESS., Vol 3, pp 409-411. LUGAR DE CELEBRACION. París (France). FECHA: Julio de 1988. 126. TÍTULO: Stability analysis of Fuzzy Control Systems: A Geomerical Approach. AUTORES: J. Aracil A. García-Cerezo, A. Ollero. CONGRESO: International Simposium on AI, Expert Systems and Languages in Modeling and Simulation (IMACS), pp 11-18 LUGAR DE CELEBRACION: Barcelona, (Spain). FECHA: 1987. 127. Título: Planificación y Generación de Velocidades para Robots Móviles. Congreso: III Jornadas Científicas Andaluzas en Tecnología de la Información. Lugar de Celebración: Cádiz, España. Año: 1998 Autores: A. Cruz, V. F. Muñoz, A. García Cerezo. 128. Título: Evitación de Obstáculos Mediante Planificación Dinámica de Velocidad. Congreso: Seminario Anual de Automática, Electrónica Industrial e Instrumentación SAAEI'97. Lugar de Celebración: Valencia, España. Año: 1997 Autores: R. Fernández, A. Mandow, V. F. Muñoz y A. García-Cerezo. 129. Título: Integración de un Sónar Giratorio en el Robot Móvil RAM-2. Congreso: 50 Congreso de la Asociación Española de Robótica (AER) "Las Nuevas Fronteras de la Automatización". Lugar de Celebración: Bilbao, España. Año: 1997 Autores: A. Pozo-Ruz, J. L. Martínez y A. García-Cerezo.
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130. Título: Planificación Muiti-objetivo de Caminos para Navegación Autónoma Mediante Comportamientos Congreso: Vi¡ Conferencia de la Asociación Española para la Inteligencia Artificial (CAEPIA'97). Lugar de Celebración: Torremolinos, Málaga, Año: 1997 Autores: A. Mandow, L. Mandow, V. F. Muñoz and A. García-Cerezo, 131. Título: Modelado de Comportamientos de Navegación Mediante Lógica Borrosa, Congreso: Vil Conferencia de la Asociación Española para la Inteligencia Artificial (CAEPIA'97). Lugar de Celebración: Torremolinos, Málaga. Año: 1997 Autores: A, García-Cerezo, M. J. López-Baldán y A. Mandow. 132. Título: RHEX: Robot Hexápodo Experimenta¡ de Bajo Coste Congreso: Jornadas de Automática , 1.994 Lugar de Celebración: Málaga Año: 1.994 Autores: J.M. Gómez de Gabriel, J.A. Fdez Madrigal, A. García Cerezo 133. Título: Sistema de Control de Movimientos del Robot Móvil RAM-1. Congreso: Tercer Congreso de la Asociación Española de Robótica Lugar de Celebración: Zaragoza. Año: 1.993 Autores: J.L. Martínez, A. Ollero, A. García-Cerezo, J. Molina 134. Título: Sistemas de Control Borroso. Panorámica actual. Nuevas aportaciones.. Autores: A. García Cerezo. Congreso: Jornadas de control inteligente. Lugar de Celebración: Sevilla, Fecha:17-18 de enero de 1991. 135. Título: Aplicaciones del criterio de conicidad al diseño de un controlador borroso de un manipulador de dos grados de libertad. Autores:A. García Cerezo, A. Barreiro. Congreso: Jornadas de control inteligente. Lugar de Celebración: Sevilla, Fecha:17-18 de enero de 1991. 136. Título: Aplicación de las redes neuronales en el autosintonizado de reguladores industriales. Autores:: A. García Cerezo, C. Fernandez Silva, Maria F. Fernandez Silva. Congreso: Jornadas de control inteligente. Lugar de Celebración: Sevilla, Fecha: 17-18 de enero de 1991. 137. Título: Estructuras inteligentes de control y supervisión de procesos industriales. Autores:: R. Sanz y A. Garcia Cerezo. Congreso: Jornadas de control inteligente. Lugar de Celebración: Sevilla, Fecha: 17-18 de enero de 1991. 138. Título: Contribuciones al análisis y diseño de controladores borrosos. Autores::A. García-Cerezo, A. Ollero, J. Aracil. Congreso: 1er Congreso Español sobre Tecnología y Lógica Fuzzy. Lugar de Celebración: Granada, Fecha: Junio, 1991. 139. Título: Estación para el desarrollo de Aplicaciones en el Robot Unimate PUMA 560. A Autores: A. García Cerezo, J. Fernández-Lago, A. Ollero. Congreso: ler Congreso sobre Automatización y Robóitica de la A. E. R. pp 417-424 Lugar de Celebración: Zaragoza, Fecha:Noviembre de 1989. 140. Título: Implantación de Controladores Heuristicos mediante razonamiento Aproximado. Autores:: A. Garcia Cerezo y A. Ollero. Congreso:VI Jornadas de Automática. pgs173-186
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Lugar de Celebración: Medina del Campo, Fecha: Marzo de 1985. 141. Título: Diseño e implantación de Controladores Heurísticos mediante Razonamiento Aproximado. Autores: A. Garcia Cerezq y A. Ollero. Congreso:IV Congreso de la A. E. I. A. pp 153-.158 Lugar de Celebración: Madrid, Fecha: Octubre de 1985. 142. Título: Sistema de Identificación en Línea de Procesos, y su aplicación al estudio de la Dinámica de Corrosión. Autores: A. Garcia Cerezo, R. Marín Martín, A. Ollero y M. Losada. Congreso: II Simposium Nacional sobre Automática en la Industria. Comité Nacional de la IFAC. pgs. 465-472. Lugar de Celebración: Zaragoza, Fecha: Noviembre, 1984.
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6.- TESIS DOCTORALES DIRIGIDAS. 1. Autor: Garcia Caicedo, Jesús Marcey. Título del trabajo: Navegación de un robot móvil sobre terreno irregular con contacto de su brazo con el suelo Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Directores: Prof. Dr. D. Alfonso J. García Cerezo y Dr. D. Jorge L. Martínez Rodriguez. Universidad que titula: UNIVERSIDAD DE MÁLAGA. ESCUELA TECNICA SUPERIOR INGENIEROS INDUSTRIALES Fecha de lectura: 2015 2. Autor: Hurel-ezeta, Jorge. Título del trabajo: Modelado Analítico y Control Inteligente de un Sistema de Suspensión Activa para un Cuarto de Vehículo Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Directores: Prof. Dr. D. Alfonso J. García Cerezo y Dr. D. Anthony Mandow Andaluz. Universidad que titula: UNIVERSIDAD DE MÁLAGA. ESCUELA TECNICA SUPERIOR INGENIEROS INDUSTRIALES Fecha de lectura: 2013 3. Autor: Serón-Barba, Javier Título del trabajo: Contribuciones para la Navegación de un Robot Móvil de Cadenas dotado de Brazo y Remolque en Misiones de Exploración y Rescate Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Directores: Prof. Dr. D. Alfonso J. García Cerezo y Dr. D. Jorge L. Martínez Rodriguez. Universidad que titula: UNIVERSIDAD DE MÁLAGA. ESCUELA TECNICA SUPERIOR INGENIEROS INDUSTRIALES Fecha de lectura: 2012 4. Autor: D. Antonio Luís García González Título: ANÁLISIS NUMÉRICO DE LA INFLUENCIA DE LA CAVIDAD TIMPÁNICA EN EL SISTEMA AUDITIVO HUMANO Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Director/es: Dr. D. Antonio González Herrera. Dr. D. Alfonso García Cerezo Universidad: Málaga Titulación: Dr. por la Universidad de Málaga. Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 2010 5. Autor: Jesús Rodríguez Flores. Título: Estudio de estabilidad no dimensional de una Turbina Francis y modelado dinámico de la potencia mecánica mediante lógica borrosa. Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Director: Alfonso García Cerezo. 18/11/2009. Universidad: Málaga Titulación: Dr. por la Universidad de Málaga. Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. 6. Autor: Lácides Rafael Pinto Mindiola. Título:AETN: Análisis de estructuras mediante topología neuronal. Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Director: Alfonso García Cerezo. 24/03/2009. Universidad: Málaga Titulación: Dr. por la Universidad de Málaga. Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática.
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7. Autor: Jesús Morales Rodríguez. Título: Control de un Robot Móvil de Cadenas con Múltiples Remolques e Integración en un Sistema Multirrobot. Calificación: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Directores: Alfonso García Cerezo / Jorge L. Martínez. Universidad: Málaga Titulación: Dr. Ingeniero Industrial. Año: 2007 8. Autor: Ana Cruz Martín Título: Planificación de Trayectorias en Sistemas Multirrobot Directores: Alfonso García Cerezo / Victor Muñoz Martínez. Universidad: Málaga Titulación: Dr. Ingeniero Informatica. Facultad/Escuela/Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 2004 9. Autor: José Ruiz Gómez Título: Modelado borroso basado en aprendizaje inductivo para sistemas de control Director: Alfonso García Cerezo. Universidad: Málaga Titulación: Dr. Ingeniero Informatica. Facultad/Escuela/Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 2001 10. Autor: Salvador Pedraza Moreno Título: Modelado, simulación y control de un robot móvil con tracción por cadenas. Director: Alfonso García Cerezo. Universidad: Málaga Titulación: Dr. Ingeniero Industrial.. Facultad/Escuela/Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 2000 11. Autor: Antonio Mandow Andaluz Título: Navegación de robots móviles basada en comportamientos. Directores: Alfonso García Cerezo y Victor F. Muñoz Martinez. Universidad: Málaga Titulación: Dr. en Informatica.. Facultad/Escuela/Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 1.998. 12. Autora: María Jesús López Baldán. Título: Contribuciones al modelado y control de sistemas dinámicos mediante la lógica borrosa. Director: Alfonso García Cerezo. Universidad: Málaga Titulación: Dra. en Informática. Facultad/Escuela/Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 1.997.



13. Autor: Francisco Javier Fernández de Cañete y Rodríguez. Título: Arquitecturas de sistemas de control con redes neuronales. análisis y diseño. Director: Alfonso García Cerezo. Universidad: Málaga
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Titulación: Dr. Ingeniero Industrial. Facultad/Escuela/Departamento: Ingeniería de Sistemas y Automática. Año: 1.997
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7.- OTROS MÉRITOS O ACLARACIONES QUE SE DESEE HACER CONSTAR



MIEMBRO FUNDADOR de la SOCIEDAD ESPAÑOLA PARA LA INVESTIGACION Y DESARROLLO EN ROBOTICA (SEIDROB) Nov. 2011 . COORDINADOR del “Grupo Temático de Robótica” (Comité Nacional de Automática, CEA-GTROB). (2008-2012) COORDINADOR de la “Red Nacional de Robótica” (MICINN). (2008-2012) ORGANIZADOR de las Jornadas Anuales de Robótica. Año 2009: Getafe; 2010: Málaga. CO-ORGANIZADOR “Jornadas de Seguimiento de Proyectos de la CICYT” (Robótica y Visión) 2009: Getafe; 2010: Málaga. RESPONSABLE de la “2ª Edición del Libro Blanco de Robótica” (Marzo de 2011). RESPONSABLE de la Organización. ACTIVIDAD: Summer School on Mecatronics: Architectures for real-time processing for robotics LUGAR DE CELEBRACION: Dresden (Germany) / Málaga (Spain) AÑO: 2007 / 2008 / 2010 CO-ORGANIZADOR de las Jornadas de Educación en Automática. Grupo Temático de Educación en Automática de CEA. LUGAR DE CELEBRACION.- Málaga. AÑO: 2007 VOCAL del COMITÉ ESPAÑOL DE AUTOMÁTICA (CEA). 09/2004 al 08/2012 WorkShop CHAIR / Tutorial Chair. CONGRESO: MED 2015 Mediterranean Control Conference. LUGAR DE CELEBRACION: MALAGA. AÑO: 2015 GENERAL CHAIR. CONGRESO: IEEE International Conference on Mechatronics: ICM2009 LUGAR DE CELEBRACION: MALAGA AÑO: 2009 GENERAL COCHAIR. CONGRESO: I Workshop on Robotic Autonomous Observatories Organizado por el Instituto de Astrofísica de Andalucía (CSIC) y la Univ. de Málaga. LUGAR DE CELEBRACION: MALAGA AÑOS: 2009 /2015 Miembro del Comité de Programa. CONGRESO: WAF’2007. LUGAR DE CELEBRACION: Zaragoza, SPAIN, AÑO: 2007 Miembro del Comité de Programa. CONGRESO: WAF’2006 LUGAR DE CELEBRACION: Las Palmas, SPAIN, AÑO: 2006 Miembro del Comité de Programa. CONGRESO: WAF’2005 LUGAR DE CELEBRACION: Granada, SPAIN, AÑO: 2005 Miembro del Comité Organizador Internacional. CONGRESO: ISORA 2004 10th International Symposium on Robotics and Applications LUGAR DE CELEBRACION: Sevilla, SPAIN, AÑO: 2004 Miembro del Comité Organizador Internacional. CONGRESO: Eann´2003 LUGAR DE CELEBRACION: Málaga, SPAIN, AÑO: 2003 CoOrganizador CONGRESO: Third International ICSC Symposium on Engineering of Intelligent Systems/ EIS´2000. NAISO LUGAR DE CELEBRACION: Málaga, SPAIN, AÑO: September, 2002 Miembro del IPC (International Program Committee) CONGRESO: SICICA´99 IFAC Congress.
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LUGAR DE CELEBRACION: Buenos Aires, ARGENTINA AÑO: 1999 Miembro del IPC (International Program Committee) CONGRESO: ICV´98. LUGAR DE CELEBRACION: Seville, SPAIN, AÑO: 1998 Organizador. CONGRESO: I Jornadas de I+D. ETSII de Málaga. LUGAR DE CELEBRACION: Málaga. AÑO: 1997. Miembro del IPC (International Program Committee) CONGRESO: SICICA´97 IFAC Congress. LUGAR DE CELEBRACION: Annency, FRANCE. AÑO: 1997 IFAC Technical Committee on Components and Instruments. ENTIDAD: IFAC (International Federationof Automatic Control). AREA: Componentes e Instrumentación. AÑO: 1995-1997 Miembro del Comité Organizador Nacional (NOC) CONGRESO: IFAC Symposium on Intelligent Components and Instruments for Control Applications SICICA94 LUGAR DE CELEBRACION: Málaga. AÑO: 1994 Presidente del Comité Organizador.CONGRESO: Jornadas de Automática. LUGAR DE CELEBRACION: Málaga. AÑO: 1994 Co-Organizador. CONGRESO: III Jornadas de Visión. LUGAR DE CELEBRACION.- Málaga. AÑO: 1994 Co-Organizador. CONGRESO: Jornadas de Control. LUGAR DE CELEBRACION: Málaga. AÑO: 1994 Co-Organizador.CONGRESO: Jornadas de Tiempo Real. LUGAR DE CELEBRACION: Málaga. AÑO: 1994 Miembro del International Scientific Commitee. CONGRESO: European Workshop on Industrial Fuzzy Control & Applications IFCA. LUGAR DE CELEBRACION: Terrasa. AÑO: 1993 Premios Diploma de Honor TRIBUNA DEL INVENTOR INNOVADOR (1984). MUNDO ELECTRONICO. Concedido por ANIEL. (Asociación Española de Industrias Electrónicas). por el trabajo: Sistema basado en microcomputador para la identificacion en línea de procesos. Distinción de la Junta de Andalucía 2007 al Equipo de Investigación UMA ROBOT QUIRURGICO. Distinción de la Diputación Provincial de Málaga por la Investigación realizada por la Cátedra de Seguridad, Emergencias y Catástrofes de la UMA. Becas Beca de Doctorado de la Fundación Barrié de la Maza (Año 1985) Beca de Doctorado de la Fundación Barrié de la Maza (Año 1986) Cargos Académicos. Secretario de la E. T. S. de Ingenieros Industriales de Vigo. Universidad de Vigo (desde 22 / 8 / 88 hasta 1 / 2 / 92) Director del Departamento de Ingeníería de Sistemas y Automática. Universidad de Málaga. (desde 6/4/92 a 16/9/93, y desde 29/4/2004 hasta la actualidad).
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Responsable del Instituto de Automatizacíón Avanzada y Robótica de Andalucía, sede de Málaga. Universidad de Málaga. (desde 1/1/93). Miembro de la Comisión de Doctorado de la Universidad de Málaga por la ETSII desde 27/6/ 93 Director de la E.T.S .de Ingenieros Industriales de Málaga (desde16 / 9 / 93 hasta 26/4/2004). Miembro del Claustro de la Universidad de Málaga (Desde 30 /4/ 94 hasta la actualidad).



Otros Cargos. Miembro de la Comisión de Evaluación de la ponencia TEP en el 2º PAI (Junta de Andalucía). Miembro de la Comisión de Evaluación de la Mención de calidad de Programas de Doctorado área INGENIERIA Y ARQUITECTURA (ANECA). Miembro de la Comisión de Evaluación de MASTER UNIVERSITARIO área INGENIERIA Y ARQUITECTURA (ANECA).
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8.- EXPERIENCIA DOCENTE:



32 años de experiencia en el Área de Ingeniería de Sistemas y Automática. 6 Quinquenios.



De 1983 a 1991: Profesor del Area de Ingeniería de Sistemas y Automática en la Universidad de Santiago de Compostela / Universidad de Vigo (desde 1990) en la Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales de Vigo. Asignaturas:     



Regulación Automática I. Plan de ESTUDIOS: Ingeniero Industrial. Regulación Automática II. Plan de ESTUDIOS: Ingeniero Industrial. Regulación Automática III. Plan de ESTUDIOS: Ingeniero Industrial. Cibernetica y Teoria de Sistemas . Plan de Estudios: Ingeniero de Telecomunicación Cursos de Doctorado del Dpto. de Enxeñería Electrica de Computadores y Sistemas de 1987 a 1991:



De 1992 a 2012: Catedrático de Universidad del Area de Ingeniería de Sistemas y Automática en la Universidad de Málaga. Escuela técnica Superior de Ingenieros industriales de Málaga. Director de la ETSII de 1993 a 2004. Responsable de la puesta en marcha de los Títulos: INGENIERO INDUSTRIAL (BOE 178, 27 Julio de 1998) INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL (BOE 277 19 Noviembre de 1997) INGENIERO EN ELECTRONICA (BOE 276 18 Noviembre de 1997) INGENIERO EN ORGANIZACION (BOE 277 19 Noviembre de 1997)



Asignaturas: De 1992 a 1999: (BOE 296, 10 Diciembre de 1992)     



Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Control Automático: Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Robótica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Control de Procesos Industriales. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Automatización y Sistemas de Producción. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial.
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Asignaturas: INGENIERO INDUSTRIAL (BOE 178, 27 Julio de 1998), INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL (BOE 277 19 Noviembre de 1997), INGENIERO EN ELECTRONICA (BOE 276 18 Noviembre de 1997) , INGENIERO EN ORGANIZACION (BOE 277 19 Noviembre de 1997) De 1999 a 2000:   



Sistemas para la Automatización. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2000 a 2001:   



Sistemas para la Automatización. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2001 a 2002:   



Sistemas para la Automatización. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2002 a 2003:   



Sistemas para la Automatización. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2003 a 2004:   



Control Avanzado. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2004 a 2005:   



Regulación Automática: Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2005 a 2006:   



Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Sistemas Complejos y de Gran Dimensión. Plan de Estudios: Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial.



De 2006 a 2007:
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Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Control de Sistemas Hidráulicos: Plan de Estudios: Máster en Hidráulica Ambiental.



De 2007 a 2008:  



Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Control de Sistemas Hidráulicos: Plan de Estudios: Máster en Hidráulica Ambiental.



De 2008 a 2009:  



Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Control de Sistemas Hidráulicos: Plan de Estudios: Máster en Hidráulica Ambiental.



. De 2009 a 2010:  



Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial. Control de Sistemas Hidráulicos: Plan de Estudios: Máster en Hidráulica Ambiental.



De 2010 a 2011: 



Automática Básica. Plan de Estudios: Ingeniero Industrial.



De 2011 a 2012: 



Automática. Plan de Estudios: Grado en Tecnologías Industriales.



De 2012 a 2013: 



Automática. Plan de Estudios: Grado en Tecnologías Industriales.







Fundamentos de Control. Plan de Estudios: Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica.



De 2013 a 2014: 



Automática. Plan de Estudios: Grado en Tecnologías Industriales.







Fundamentos de Control. Plan de Estudios: Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica



De 2014 a 2015: 



Automática. Plan de Estudios: Grado en Tecnologías Industriales.







Control de Sistemas Ferroviarios. Plan de Estudios: Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica



De 2014 a 2015: 



Automática. Plan de Estudios: Grado en Tecnologías Industriales.







Control de Sistemas Ferroviarios. Plan de Estudios: Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica
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Coordinación y docencia de programas de Posgrado: En la Universidad de Málaga ha coordinado y ha impartido docencia en los siguientes programas y asignaturas: Programa de Doctorado en Técnicas de modelado y computacionales y de análisis en ingeniería 1995-1996 Asignaturas impartidas:  



Metodologías de Investigación Control Inteligente



Programa de Doctorado en Técnicas de modelado y computacionales y de análisis en ingeniería 1996-1997 Asignaturas impartidas:  



Metodologías de Investigación Control Inteligente



Programa de Doctorado en Técnicas de modelado y computacionales y de análisis en ingeniería 1997-1998 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación  Control Inteligente Programa de Doctorado en Técnicas de análisis y diseño en ingeniería 1998-1999 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación  Control Inteligente Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción 1999-2001 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación en Ingeniería de los procesos de producción  Sistemas avanzados borrosos. Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción 2000-2002 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación en Ingeniería de los procesos de producción  Sistemas avanzados borrosos. Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción 2001-2003 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación en Ingeniería de los procesos de producción  Sistemas avanzados borrosos. Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción 2001-2003 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación en Ingeniería de los procesos de producción  Sistemas avanzados borrosos. Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción 2002-2004 Asignaturas impartidas:  Metodologías de Investigación en Ingeniería de los procesos de producción  Sistemas avanzados borrosos.
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Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción: ingeniería Mecatrónica 2003-2005 Asignaturas impartidas:  Dinámica de Sistemas.  Sistemas de Control Borroso. Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción: ingeniería Mecatrónica 2004-2006 Asignaturas impartidas:  Dinámica de Sistemas.  Sistemas de Control Borroso. Programa de Doctorado en Ingeniería de los procesos de producción: 2005-2007 Asignaturas impartidas:  Dinámica de Sistemas.  Sistemas de Control Borroso. Programa de Doctorado en Ingeniería Mecatrónica 2006-2008 Mención de Calidad. Asignaturas impartidas:  Sistemas de control inteligente: Control borroso Programa de Doctorado en Ingeniería Mecatrónica 2007-2009 Mención de Calidad. Asignaturas impartidas:  Sistemas de control inteligente: Control borroso  Dinámica no lineal, bifurcaciones y caos. Programa de Doctorado en Ingeniería Mecatrónica 2008-2009 Mención de Calidad. Asignaturas impartidas:  Sistemas de control inteligente: Control borroso  Dinámica no lineal, bifurcaciones y caos. Programa de Doctorado en Ingeniería Mecatrónica 2009-2010 Verificado RD 1393/2007 Código RUCT 5310487, BOE Nº: 155, 26 de Junio de 2010 Asignaturas impartidas:  Sistemas de control inteligente.  Control del Movimiento. Programa de Doctorado en Ingeniería Mecatrónica 2010-2011 (*) Verificado RD 1393/2007 Código RUCT 5310487, con Mención hacia la Excelencia MEE 2011-0108, BOE Nº: 155, 26 de Junio de 2010 Sistemas de control inteligente.  Control del Movimiento. Máster en Ingeniería Mecatrónica 2011-2012 (*) Verificado RD 1393/2007 Código RUCT 4312387, BOE Nº: 38, 14 de Febrero de 2011 Asignaturas impartidas:  Sistemas de control inteligente.  Control del Movimiento. Máster en Ingeniería Mecatrónica 2011-2012 (*) Verificado RD 1393/2007 Código RUCT 4312387, BOE Nº: 38, 14 de Febrero de 2011 Asignaturas impartidas:
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Sistemas de control inteligente.



Programa de Doctorado en Ingeniería Mecatrónica. Verificado RD 99/2011 desde Septiembre de 2013 Código RUCT 5600225 COORDINACION DE PROGRAMAS DE DOCTORADO Y MASTERES OFICIALES: MASTER OFICIAL: Ingeniería Mecatrónica PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería Mecatrónica Mención hacia la Excelencia. Verificado RD 1393/2007 COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo Año: 2011 90 ECTS MASTER OFICIAL: Ingeniería Mecatrónica PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería Mecatrónica Mención hacia la Excelencia. Verificado RD 1393/2007 COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo Año: 2010 90 ECTS PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería Mecatrónica Verificado RD 1393/2007 COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo Año: 2009 60 ECTS PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería Mecatrónica MENCION DE CALIDAD COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2008-2010 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería Mecatrónica MENCION DE CALIDAD COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2007-2009 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería Mecatrónica MENCION DE CALIDAD COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2006-2008 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción: COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2005-2007 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción: Ingeniería Mecatrónica. COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2004-2006 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción: Ingeniería Mecatrónica. COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2003-2005 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2002-2004
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PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2001-2003 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 2000-2002 PROGRAMA DE DOCTORADO: Ingeniería de los Sistemas de Producción COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 1999-2001 PROGRAMA DE DOCTORADO: Técnicas de Modelado y de Analisis en Ingeniería de Sistemas COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 1998-2000 PROGRAMA DE DOCTORADO: Técnicas de Modelado y Computacionales y de Analisis en Ingeniería COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 1997-1999 PROGRAMA DE DOCTORADO: Técnicas de Modelado y Computacionales y de Analisis en Ingeniería COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 1996-1998 PROGRAMA DE DOCTORADO: Técnicas de Modelado y Computacionales y de Analisis en Ingeniería MENCION DE CALIDAD COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 1995-1997 PROGRAMA DE DOCTORADO: Técnicas de Modelado y Computacionales y de Analisis en Ingeniería PROGRAMA DE CALIDAD (Conv. 2005) COORDINADOR: Alfonso J. García Cerezo BIENIO: 1994-1996



CURSOS Y MOVILIDAD INTERNACIONAL. Asimismo ha participado en todas las ediciones de la Summer School of Mechatronics, coordinando también las tres primeras ediciones. La Docencia se imparte extrictamente en Ingles. Han sido sedes del Curso la ETSII de la UMA, y su homónima de la TUDresden. Estas actividades se realizan dentro del ACUERDO MARCO entre la UMA y la TUD, así como el correspondiente con la TUBrnö. Summer School of Mecatronics (T.U.Dresden / Universidad de Málaga) 2007  Inteligent Robot Control Summer School of Mecatronics (T.U.Dresden / Universidad de Málaga) 2008  Inteligent Robot Control  Competition. Summer School of Mecatronics (T.U.Dresden / Universidad de Málaga) 2009  Inteligent Robot Control  Competition. Summer School of Mecatronics (T.U.Dresden / T.U.Brnö / Universidad de Málaga) 2011 (ERASMUS IP)
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Inteligent Robot Control Competition.



Summer School of Mecatronics (T.U.Dresden / T.U.Brnö / Universidad de Málaga) 2012 (ERASMUS IP)  Inteligent Robot Control Summer School of Mecatronics (T.U.Dresden / T.U.Brnö / Universidad de Málaga) 2013 (ERASMUS IP)  Inteligent Robot Control



PROYECTOS DE INNOVACION DOCENTE. PROYECTO: Summer School in Innovation Through Mechatronic. Proyecto ERASMUS IP. Participación: Universidad de Málaga, Universidad de Dresden, Universidad de Brnö. Coordinador: Anthony Mandow. Duración: 3 años (2011-2013). PROYECTO: “Aprendizaje interactivo basado en problemas a través de la Integracion del entorno MATLAB y la plataforma ARDUINO. Aplicación al Control Automatico por Computador de Sistemas Electrónicos”. PIE13-144. Proyecto de Innovación Docente y Educativa. Coordinador: Javier Fernández de Cañete. Duración: 2 años (2013-2015). PROYECTO: “Aprendizaje basado en problemas en automática y electrónica. Análisis, desarrollo y aplicación de un sistema servomotor en base a componentes genéricos”. PIE10-056. Proyecto de Innovación Docente y Educativa. Coordinador: Javier Fernández de Cañete. Duración: 1 año (2012).
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